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Option SLE

Automatique et Traitement du Signal

Pilotage de la centrale nucléaire

La centrale nucléaire est pilotée en boucle fermée, de la manière suivante : 
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La fonction de transfert du pilote est
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. Sans restriction de généralité, on prendra pour la suite c=1. On appellera Hr(s), la fonction de transfert du réacteur ; elle est modélisée par 
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1°) Donner l’expression de la fonction de transfert du pilote et du réacteur en boucle ouverte. Qu’en déduisez vous de sa stabilité. 

2°) Donner l’expression de la fonction de transfert du pilote et du réacteur en boucle ouverte.

3°) On désire avoir un gain statique de 1. Donner sur les paramètres à ajuster, les conditions de stabilité de ce processus.  

3°) Sous Similunk, créer le modèle de ce processus. Analyser avec méthode, l’évolution de la réponse indicielle à un échelon unitaire, en fonction des 2 paramètres libres restants. 

4°) Régler le pilote, de manière à avoir une réponse indicielle telle que le dépassement maximum autorisé est de 30% et le temps de montée maximum accepté à 95% est de 0.3 sec, et cela sans avoir d’oscillations. Relever également le temps de réponse à 5%. Pour le cal des temps de montée et de réponse, on pourra utiliser les fonctions Matlab , tps_montee.m et tps_reponse.m. 

5°) Que se passe-t-il lorsque l’on autorise les oscillations sur la réponse indicielle. 
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